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e Curso de Mecanica — Parte 1

12 Parte: Montagem.
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Projeto Balancga
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As cores e padrdes das pecas podem ser diferentes das imagens.
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Vamos comecar a nossa montagem pelo que chamaremos de base central.
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As cores e padrdes das pecgas podem ser diferentes das imagens.
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Agora com a base central jd montada, vamos montar o brago de medigées.

ATENCAO!

E muito importante sequir cada um dos passos da

montagem do brago de medigées com muita
atencdo, pois na segunda parte do exercicio @ @
serdo feitas medicbes e uma montagem @
Brago de inadequada  provavelmente  levaré o @ o
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Medicoes instrumento a erros.

Repita o processo anterior, mas com pecas de cores diferentes. Isso facilitard na hora das
medigdes.
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As cores e padrdes das pecgas podem ser diferentes das imagens.
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Acoplando o fiel.
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diferentes das imagens.
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As cores e padrdes das pecgas podem ser diferentes das imagens.
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Agora com o brago de medigdes (1) e a
base de apoio (2), terminados, vamos
uni-los para finalizarmos a montagem.
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As cores e padrdes das pecas podem ser diferentes das imagens.
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As cores e padrdes das pecas podem ser diferentes das imagens.
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As cores e padries das pecas podem ser diferentes das imagens.




